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0 – стойка
1 – кривошип
2 – шатун
3 – кулиса
4 – балансир
5 – ползун

Таблица 1. Кинематические пары

Обозначение пары
Звенья 

кинематической пары
Вид кинематической 

пары
Особые свойства

О1 0, 1 В -
A 1, 2 В -
B 2, 3 В -
C 3, 4 В -
D 3, 5 П -
O2 0, 4 В -
O5 0, 5 В -

Таблица 2. Характер движения звеньев
Подвижное 

звено
1 2 3 4 5

Вид движения вращательное
плоское 
сложное

плоское 
сложное

вращательное вращательное

Таблица 3. Траектории движения подвижных шарниров
Обозначение 

подвижного шарнира
A B C

Траектория движения окружность прямая прямая

Определим степень подвижности данного механизма по формуле Чебышева:

W =3 n−2 p5− p4 ,

где  n –  число  подвижных звеньев, p5 и  p4 –  число  кинематических  пар  5  и  4  класса, 
соответственно.

В данном механизме n = 5, p5=7, p4=0, следовательно,

W =3 ∙ 5−2 ∙ 7−0=15−14=1

Ответ: W =1.
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